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1. (5 pontos) O problema de resolver um programa inteiro é
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em P.
P-completo.
em NP.
NP-completo.
em PSPACE.

2. (6 pontos) Verdadeiro ou falso?
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O

o O O O

Existe um algoritmo polinomial para resolver progra-
mas inteiros (PI).

Existe um algoritmo de tempo exponencial para resol-
ver Pls.

O método branch-and-bound é um algoritmo polino-
mial para resolver Pls.

O método de planos de corte é um algoritmo exponen-
cial para resolver Pls.

O método de elipsoides é um algoritmo polinomial para
resolver Pls.

A solugdo 6tima da relaxacdo linear de um programa
inteiro sempre pode ser arrendondada para uma solugao
Otima inteira.

3. (5 pontos) Verdadeiro ou falso?
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O
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Todo problema de otimizacao combinatéria pode ser
formulado por um programa inteiro.

O ntumero de solugoes vidveis de um programa inteiro
sempre € finito.

O ntumero de solugoes vidveis de um programa inteiro
limitado sempre € finito.

Um problema pode permitir mais que uma formulagao
como programa inteiro.

Caso um problema permite mais que uma formulacao
como programa inteiro, todas formulagoes sdo equiva-
lentes



